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Système 1 : Q =
×

×

0,300 0,300

0,300 0,300r,1  = 1,00

Système 2 : Q =
×

×
=

0,177 0,301

0,379 0,223
0,630r,2

Système 3 : Q =
×

×
=

0,120 0,120

0,245 0,326
0,180r,3

2. Le système 2 est à l’équilibre car Q T= =0,630 K( ).r,2


