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3. La flèche est atteinte à l’instant ts tel que vy(ts) = 0, soit :
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Soit ymax = 
10,0 sin (60 )

2 9,81

2 2× °

×
 = 3,8 m.

4. La portée est obtenue à l’instant tp tel que y(tp) = 0 m soit pour :
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Soit :

xmax = 
2 10,0 sin 60 cos 60
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2× × ° × °
= 8,8 m.


