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 d’où, en dérivant chacune des coordonnées :

 3,39
9,8 5,87

v
t

=
− × +

⎛

⎝⎜
⎞

⎠⎟

b. À t = 1,0 s, on a :
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D'où 3,39 ( 3,93)2 2v = + −  = 5,19 m · s–1
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 d’où, en dérivant chacune des coordonnées :
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b. Ce vecteur est constant, vertical et orienté vers le bas.

c. a = 0 ( 9,8)2+ −  = 9,8 m · s–2.


